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100Hz | 100.0hz 100.0hz 100.0hz 100.0hz
200Hz | 200.0hz 200.0hz 200.0hz 200.0hz
500Hz | 499.8hz 499 .8hz 499.8hz 499.7hz
1000Hz | ANFasE AFasE AHBE ATIRE
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10Hz | 10.0hz 10.0hz 10.0hz 10.0hz
20Hz | 20.0hz 20.0hz 20.0hz 20.0hz
50Hz | 50.0hz 50.0hz 50.0hz 50.0hz
100Hz | 100.0hz 100.0hz 100.0hz 100.0hz
200Hz | 200.0hz 200.0hz 199.9hz 200.0hz
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1000Hz | ANAT & AT E AT E AHTiEE

10Hz | 10.0hz 10.0hz 10.0hz 10.0hz
20Hz | 20.0hz 20.0hz 20.0hz 20.0hz
50Hz | 50.0hz 50.0hz 50.0hz 50.0hz
100Hz | 100.0hz 100.0hz 100.0hz 100.0hz
200Hz | 200.0hz 200.0hz 199.9hz N
500Hz | NFasE Ny AFEE AT E
1000Hz | AR & ATRE AFE AR E

10Hz | 10.0hz 10.0hz 10.0hz 10.0hz
20Hz | 20.0hz 20.1hz 20.0hz 20.0hz
50Hz | 50.0hz 50.0hz 50.0hz AaE
100Hz | 100.0hz g T AT E
200Hz | AFasE AR E AT E AT E
500Hz | ANA R E AT E AT E AT E
1000Hz | ANAT 1 E AR E ARl E AR E

10Hz | 10.0hz 10.0hz 10.0hz AFBE
20Hz | 20.0hz ARE ARE AR E
50Hz | INFasE AREE AR E AFRE
100Hz | AA[iE AR E AR E AFEE
200Hz | ANATBEE AR E AR E AFE
500Hz | AAT i E AFRE AR E ARTRE
1000Hz | ANl AHRE AFBE ArEE
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